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 1. 使用说明

1. 选择控制接口（设备需要上电自检等操作，建议控制器开机 5 秒钟后连接硬件设备；）

2. 单击压电马达控制按钮；

（1）串口控制或 422 控制（USB 转 422 控制）或者本身控制器 USB 转串口控制；
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3. 绝对位置：

4. 读取位置

5. 停止

6. 返回到零位置

7. 相对变量

开环为例，1000，控制旋转马达正向运行 1000 个单位：控制器正向运行的 1000 个单位，同

时读取当天控制器的运行周期数；绝对位置有三个同等的控制，用于旋转或直线马达的定位使用；

闭环类似的控制单位为使用的闭环控制单位返回的读取值也是控制的单位；旋转马达是度；

如果是开环控制，那么该返回当前控制器控制马达的发送的控制单位信息，单位控制单位；

如果是闭环控制，那么该返回位置为当前的实际的物理位置值，单位为选择控制的单位；

表示停止当前的压电马达的运行操作，例如，旋转在运行时，可以单击停止按钮，停止正在运行

的压电马达，同时读数位置显示现在发送的周期数或者是实际的物理位置与当前的开闭环状态有关；

表示：返回周期数零的位置，闭环返回到绝对零位置；

表示当前位置，向负方向运行 500 个控制单位；“相对变量”有两个实现两个相对变量的控制； 

只有闭环才有意义；

闭环类似的控制单位为使用的闭环控制单位返回的读取值也是控制的单位；
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(1) 设置开闭环

(2) 设置速度比例

这里的设置值为 1 到 100；

(3) 设置控制单位（只有在闭环的系统中才有意义）

如图所示，选择闭环的控制单位，角秒，毫弧度 微弧度 度 光栅尺 - 刻度；

单击设置，完成对控制器控制单位的设定；

8. 高分辨率

9. 低分辨率

10. 压电马达设置

表示开环产品运行会慢点同时分辨率会高些，同时计数器周期会清零，如果是自己编辑软件也要

计数器清零，因为高低分辨率的计数机制不一样；

表示开环产品运行会快点同时分辨率会低些，同时计数器周期会清零，如果是自己编辑软件也要

计数器清零，因为高低分辨率的计数机制不一样；

如图所示：下拉菜单选择开环，单击设置，完成对控制的开环设置；

                  下拉菜单选择闭环，单击设置，完成对控制的闭环设置；
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(4) 设置速度的值，小于系统最大速度就行；图示这台小于 34.476 即可；

(5) 高低限会在闭环产品直线马达里面有所应用；对于开环以及旋转产品大于 360 度的产品不涉及

应用；
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