


精彩待续……

哈尔滨芯明天科技有限公司专注于纳米级精密定位产品的研发、生产和销售，主要服务于制造高端精密设备的客户。经过10多年的快

速发展，公司产品已100%覆盖全国高校、科研院所以及高端精密设备制造企业，并远销欧、美、日、韩等国家。芯明天与众多高科技企业、

国家重点实验室建立了合作伙伴关系，已经成为中国最专业的精密定位产品生产厂商。

芯明天拥有专业的技术研发团队、雄厚的研发实力、先进的生产测试设备，定制化产品可实现1~4周快速供货。公司已取得国家高新技

术企业认定，并通过了ISO9001:2015质量管理体系认证、欧盟CE、RoHS认证，具有完善的质量管理体系，且研发实力雄厚，拥有专利50多

项，包括发明专利、实用新型专利、外观专利、软件著作权等，涵盖了精密定位、检测、传感、控制、软件等精密定位方面的关键技术。

芯明天为国内外客户提供精密定位技术解决方案及系列化产品，可实现亚纳米级分辨率及纳米级定位精度。产品主要包括压电材料、压电

陶瓷片、叠堆压电陶瓷、精密压电促动器、压电马达、压电直线电机、1至6维纳米精度定位台/扫描台/位移台、1至3维纳米精度偏转台/旋转

台/压电偏转镜、压电物镜定位器、六自由度并联机构、压电陶瓷驱动电源、压电陶瓷驱动器/控制器、电感/电容/激光测微仪等系列产品，同

时我们提供压电点胶阀等压电产品的维修服务。

目前公司产品已广泛应用于半导体技术、光电子、通信与集成光学、光学仪器

设备、医疗生物显微设备、生命科学、精密加工设备、新药设计与医疗技术、数据

存储技术、纳米技术、纳米制造与纳米自动化、航空航天、图像处理等领域。芯明

天正在为中国的工业自动化、国防、航天等事业的发展贡献着自己的一份力量。

聚焦纳米科技产业发展，以拥有自主知识产权的精密定位技术为基础，广泛汲

取国际先进技术经验、开拓创新，不断突破行业技术壁垒，为国内外客户提供个性

化解决方案，协助客户攻克技术难题，实现企业价值与客户价值的共同提升。

芯明天公司成立，专注压电纳米定位系统

研发、生产与销售。

2007创始人在哈工大公

司开展压电纳米系

统工作。

2003-2007

直线压电纳米定位产品达到国际水

平，且可与国际产品兼容。

2008

压电控制器与快速偏转镜达到国

际水平；加强国际合作，推出国

际贸易业务，并开展进口压电产

品维修服务。

2009

发明专利30余项；北上广深参展十余

次；产品推向全国，并打破进口市场

垄断。

2010

压电偏转镜系统随“海洋二号”卫星

发射太空并运转良好，并实现低轨卫

星激光通信实验；航天级压电定位系

统面市；推出压电产品测试服务。

2011

获得国家高新技术企业认定、哈尔滨政府

重点支持企业、电子信息产业联盟会员单

位、科技创新优秀企业和经济发展突出贡

献奖等殊荣。

2012

产品覆盖全国几百家高校和科研院所，

工业公司型客户突破一百家。

2013

压电定位产品在半导体、光学检

测、超精密激光加工等工业领域

取得全面应用突破。

2014

发布军品级压电定位系统并广

泛应用于军工、国防领域,推出

粗、精调复合运动产品及压电

马达。

2015

连续十年中国压电纳米定位领导品

牌，认知度达10余万人；压电偏

转镜系统随“实践十三号”卫星发

射太空并运转良好，并实现高轨卫

星激光通信实验；通过ISO9001质

量管理体系认证。

2017

累计服务全国客户3000余家；产品全

面升级，并推出几十款小体积、工业

化产品。

2016

小型化控制器

自我革命。

2018

我们正努力建设的“芯明天”

我们是一个努力奋斗、勇于创新的团队，专注于纳米运动与测量控制产品的研发与生产。

我们真诚地为每一个用户服务，为满足您的需求全力打造精益求精的产品。

我们的产品将会是您最佳的选择，我们的承诺就是我们的使命！
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部分典型历史客户

上海微电子

* 以上为部分历史客户，单位排序不分先后。

科研院所型

公司型

高校型

中物院



高精度测微仪 / 压电应变传感器系列

高精度测微仪是具有毫米级测量范

围、纳米级测量精度的仪器，分为电感式、

电容式、激光式。主要用于高精度测量长度、

厚度、深度、锥度等应用。

压电应变传感器是用于力的过程监

控，当受形变力时，输出电压信号。
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产品系列

应用案例

应用

•  长度（深度、高度、厚度、直径、锥度）测量                          •  振动测量                         •  精密定位系统

•  光纤对接位移检测                                                                   •  微位移检测                     •  微操作机器人位移检测

型号 外观 测量方式 测量范围 特性 页码

L.D1 LVDT 电感式 0~1mm

7 位数字显示
RS-232，RS-485 串口

峰值保持功能
VDC 或 4-20mA 输出

222

E09.Cap 电容式 0~200μm
模块化设计

可组成多路通道测量
0-10V 电压输出监测

223

LG-2MM 激光式 0~2mm

+/-0.01%F.S. 精度
分辨率 7.6nm

40kHz 的采样速率
最多可集成 150 个传感器

USB2.0 接口模块

224

NSE2001 压电式 100με
敏感度 40mV/με
低频下限 0.01Hz

工作温度 -40~85℃
225

表面平整度测量
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LVDT 测微仪是接触式测微仪，通过电感测头探测外部的位移

形变，测量范围 0~1mm，精度优于 100nm。

电感式LVDT测微仪

典型应用

特点

•  7 位红色数字显示                                                

•  峰值保持功能                                   

•  VDC 或 4-20mA 输出    

•  RS-232、RS-485 串口                                        

•  接触式测量                                        

•  读数速率：100 个 /S

应用

长度（深度、高度、厚度、直径、锥

度等）测量、振动测量、精密定位系统、

微位移检测、微操作机器人位移检测、光

纤对接等需要微位移检测的领域。

控制面板

技术参数

A B
A

A
A B

A
A

e

型号 L.D1 单位
测量范围 0 ~ 1 mm
通道数 单通道
分辨率 ＜ 0.1 μm
显示类型 7 位红色 LED 数字
显示更新频率 10 次 /S
显示范围 -99.9999 至 +99.9999
指示灯 低、正常、高报警灯
测头类型 数字回弹式
传感器读数速率 100 个读数 /s

模拟量输出
4-20mA，-5V 至 +5V，-10V 至 +10V，

0V 至 +5V，0V 至 +10V（可选）

数字量输出
报警继电器 - 集电极开路 , 低、正常、高 ,
继电器响应时间：0.1 至 9.9 秒（可选）

计算机接口模式 RS-232、RS-485
工作电压 +24 VDC
电流 最大 850 mA
储藏温度范围 -10 至 +70 ℃
操作温度范围 +10 至 +40 ℃
外形尺寸（高 × 宽 × 深） 48×96×137 mm
面板净尺寸（高 × 宽） 44.5×93 mm
面板后深度（包括终端） 135 mm
更换不同量程的测头，可以实现更大范围的检测，最大可到 ±10mm。

编号 功能
① 范围指示灯
② 模式键
③ 向上及保留键
④ 七位红色数字显示
⑤ 向下及零键或预设键
⑥ 设置键

接触式数字测头

直径与平面度测量

同轴度与维度测量

比例因数

 偏心测量

BA
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E09.Cap 电 容 非 接 触 式 测 微 仪， 通 过 电 容 测 头 可 以 测 量

0-200μm 范围内的微小位移，测量精度为纳米级。测微仪由机箱

与传感模块组成，可组成多通道测量。

电容式CAP测微仪

典型应用

特点

•  模块化设计、自由组拼                                                

•  可提供单个板卡模块                                   

•  高分辨率    

•  模拟输出                                        

•  非接触式测量  

原理

它基于一个理想的平行板电容器原

理，传感器与相对面被测目标形成的两个

电极，采用保护环电容器原理，用于测量

任何金属时，传感器仍是线性的。

模块组合

技术参数

型号 E09.Cap 单位

量程范围 0~200 μm

线性度 ±0.1 μm

静态分辨率 2.5 nm

动态分辨率（1kHz） 100 nm

传感器直径 10 mm

最小目标直径 10 mm

静态重复性 5 nm

信号温度稳定性 ＜ 0.005 %FSO/℃

长期稳定性 ＜ 0.04 %FSO/ 月

带宽 2 kHz(-3dB)

工作温度范围 +10~+50 ℃

环境湿度 <85 %

电压输出范围 0~+10 V

供电电压 220VAC 50Hz±10%

传感器线长 1.6 m

板卡尺寸：长 × 高 × 深 35×130×180 mm

机箱尺寸：长 × 高 × 深 280×170×360 mm

电容测头

振动，振幅，间隙，
跳动

位移，距离，位置，
伸长率

挠度，形变，波纹度，
倾角

尺寸，尺寸公差
筛选，部件识别

扭曲，形变，轴向振
动

绝缘体厚度测量

非接触式测量

地线保护

均匀稳定电场

测量电极

屏蔽电极

保护磁场

实物外形

测头尺寸图

六通道测微仪

单通道测微仪机箱与供电模块

传感模块

在线检测，尺寸检测 双侧厚度检测

CAP-SERVO

SENSOR

CHANNEL 1

SENSOR
MONITOR

POWER

传感输入接口

电压输出接口
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LG-2MM 激光测微仪为非接触式测量仪，它的量程为 2mm，

更换不同测头最大测量范围可达 10mm，静态分辨率可达 7.6nm。

激光Laser 测微仪

典型应用

特点

•  激光测量            •  量程 0~2mm          •  高精度             •  非接触测量         •  采样频率 40kHz

原理

使用方法及尺寸图

优势

激光三角法位移测量的原理是用一束激光以某一角度聚焦在被测

物体表面，然后从另一角度对物体表面上的激光光斑进行成像，物体

表面激光照射点的位置高度不同，所接受散射或反射光线的角度也不

同，用 CCD 光电探测器测出光斑像的位置，就可以计算出主光线的

角度，从而计算出物体表面激光照射点的位置高度。当物体沿激光线

方向发生移动时，测量结果就将发生改变，从而实现用激光测量物体

的位移。

精度高，不受被测物的材料、质地、形状、反射率的限制。

从白色到黑色，从金属到陶瓷、塑料都可以测量，并且非接触

测量对被测物表面无磨损。模块化结构分别由 USB 接口模块、

供电模块、测头模块三部分组成，测头模块可组拼级联进行多

通道测量。

技术参数

型号 LG-2MM 单位

测量范围 0~2 mm
参考距离 25 mm
光斑大小（直径） 30 μm

线性
最佳值 典型值
0.01 0.02 ±%F.S.

重复性（静态） 20 40 nm
重复性（动态） 100 200 nm
分辨率（静态） 7.6 nm
分辨率（动态） 20 nm
最大采样频率 40 kHz
输出频率 最大 4 kHz

取样周期
256/512 μs  1/2/4
/8/16/32/64 ms

工作带宽
1300, 650, 325, 163, 

81, 40, 20, 10, 5 
Hz

激光功率 ＜ 5 mW
激光等级 3R
激光波长 670 nm
可用模式 弥漫性或镜面性
工作温度范围 0~40 ° C
存储温度范围 -20~70 ° C
湿度范围 10~95% 不结露
温度系数 ±0.05 % F.S./° C

激光测头外形尺寸
76.2×76.2×26.6
（不包含连接器）

mm

重量 203 g
计算机通信模块 USB2.0 接口模块
供电模块 24VDC/0.13A

轴运动时测量 金属板材厚度测量

马达转子振动测量 轮胎沟槽深度测量

零件厚度测量

振幅测量厚度测量

路面距离测量

在线辊轮直径测量 跳动测量

8.05

3.76 dia.

61.01
7.14

Laser Beam

16.6

76.2

32.54

26.6
10.4

76.2

指示灯亮显示在参考距离范围内

间隙时间设定特性

设置间隙时间的读数

未设间隙时间的读数
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压电·纳米·运动

高
精
度
测
微
仪/

压
电
应
变
传
感
器
系
列

参数 典型值 单位

测量参数 在较长轴的方向的形变

敏感度 40
mV/µε 室温下
+20%/-10%

极性 施加张力时为正压

低频下限 0.01 Hz

谐振频率 14.7 kHz

动态范围 100 µε

连接器 同轴 10-32 UNF

电源电流 4（最小 2，最大 20） mA

DC 偏置电压 12（最小 8，最大 14） V

DC 偏置稳定 60 s

安装螺纹 M6 ╳ 20, 锥形头

安装扭矩 5（最小 3，最大 10） Nm

工作温度范围 -40~+85 ° C

应变传感器主要用于测量一个结构表面的形变。通常，在施加力的整个

过程，机械的承载结构会受到比所需要的力更大或更小的拉力或压缩力应变，

应变传感器即可对其进行间接的动态和准静态力测量，并且力与应变的关系

是足够线性的，有效满足精确测量和监控的要求。利用应变进行间接测量时，

力的分流可接近 99%，远高于直接测量。

应变 ε 是无量纲的，即没有单位的物理量。国际单位制中应变 ε 作为一

个相对量度，它的单位为米 / 米（m/m）。我们使用 με 作为相对应变的单位，

1με=1 微应变 =10-6m/m=1μm/m。

应变传感器可对力进行过程监控，例如对焊接力的监控。

该传感器配备电子器件及 IEPE 接口。转换器类型为 10-32UNF。

A、被测机械结构，用于循环地被拉伸或被压缩。

B、应变发送的两个接触脚（黄色区域）通过摩擦将结

构的应变传送给传感器的主体及压电元件，以测量剪切力。

C、压电测量元件，产生与施加的剪切力成比例的电荷。

D、传感器外壳或主体，类似弹簧，将应变转化为对应

比例的力。

压电应变传感器

特点

•  敏感度：40mV/µε                        •  低频下限：0.01Hz                        •  加速度补偿                        •  应用：力的过程监控

装配效果图 / 力的过程监控

结构 技术参数

尺寸图

17

5

Ø6.3

Ø40

15
.2
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